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which provides for different speeds to be 
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Ansprilche 




1.) Zahnarztliches Handstttck mit langgestreckter Handstuckhiilse, 
^ in der ein Antriebsmotor angeordnet 1st, deseen Welle die 



mittels welchem Uber eine Antriebswelle ein in die Spitze 
des Handstiickes eingesetztes Zahnbehand lungs werkzeug in 
mehreren Drehzahlstuf en antreibbar ist f wobei die verschie- 
denen Drehzahlstuf en durch ein mit dem Planetengetriebe in 
unterschledlichen Ubersetzungsverh&ltnissen in Eingriff 
brlngbares Uber tragungsgl led einstellbar sind, das zur 
Herstellung der unterschledlichen ttbersetzungsverhaltnisse 
mittels eines aufleren Schaltgliedes des Handstiickes paral- 
lel zur Achse der Handstiickhiilse verschiebbar ist 9 dadurch 
gekennzeichnet, daS die in gegenseltigem Eingriff stehenden 
Getriebeteile des Planetengetriebes (5) f niimlich die Ein- 
gangswelle (6) des Planetengetriebes mit dem auf der Eln- 
gangs wel3e fest angeordneten ZentralrollkiJrper (12) 9 die 
mit dem Zentralrollkorper in Eingriff stehenden Umlauf- 
rollkBrper (13) , der die Umlaufrollkbrper fiihrende Umlauf- 
tr&ger (14) und das mit den UmlaufrollkcJrpern in Eingriff 
stehende GroBrad (15) - bezogen auf die Achse (A) der 
HandsttickhUlse (2) - axial und radial unbeweglich angeordnet 
sind und dafi sowohl der UmlauftrSger (14) ale auch die Ein- 
gangsvelle (6) des Planetengetriebes (5) jeweils im Bereich 
des der Antriebswelle (9) zugekehrten Endes mit in axlalem 
und radialem Abstand voneinander angeordneten Eingriff s- 
mitteln (16 9 17) versehen sind, die mit Gegen-Eingrif f s- 
mltteln (18, 19) des auf der Antriebswelle (9) drehfest, aber 
axial verschiebbar angeordneten ttbertragungsgliedes (10) 
wahlweise in Eingriff bringbar sind. 



Eingangswelle eines Planetengetriebes bildet oder antreibt, 
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Zahnarztliches Handsttick nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl das Planet engetriebe (5) eln Zahnrad planet en- 
getriebe ist. 

Zahnarztliches Handstuck nach Anspruch 1 und/oder 2, da- 
durch gekennzeichnet*, dafl an der Innenwandung eines zur 
Antriebswelle (9) weisenden Abtriebsstutzens (20) des Um- 
lauftrSgers (14) und auf der Eingangswelle (6) Jewells 
iiber den Umfang verteilte Axlalrlllen vorgesehen Bind, die 
die Eingriffsmittel (16, 17) fiir den Eingriff mit den 
Gegen-Eingriffsmitteln (18, 19) des ttbertragungsgliedes (10) 
bilden, das nach Art eines zur Eingangswelle (6) hin 
off enen Topf es ausgebildet und mit zu beiden Seiten aus 
der Umfangswand (21) des Topfes hervortretenden, je nach 
Verschiebestellung des ttbertragungsgliedes (10) in die 
Axialrillen des Abtriebsstutzens (20) des Umlauf tr&gexa (14) 
oder in die Axialrillen der Eingangswelle (6) eingreif end en f 
die Gegen-Eingriffsmittel (18, 19) bildende ErhShungen ver- 
sehen 1st* 

Zahnarztliches Handstuck nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl die die Gegen-Eingriffsmittel (18, 19) bil- 
denden ErhBhungen Uber den Umfang der Umfangswand (21) 
des tJbertragungsgliedes (10) verteilt sind. 

Zahnarztliches Handstuck nach Anspruch 3 und/oder 4, da- 
durch gekennzeichnet, dafl die die Gegen-Eingriffsmittel 
(18, 19) bildenden Erhbhungen durch hervortretende Ab- 
schnitte von in die Umfangswand (21) des ttbertragunge- 
gliedes (10) eingesetzten Kugeln (22) gebildet sind^ 

Zahnarztliches Handstuck nach einem der Ansprilche 3 bis 5$ 
dadurch gekennzeichnet, dafl das nach Art eines off enen 
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Topfes ausgebildete Ubertragungsglied (10) einen die An- 
triebswelle (3) umgebenden hohlzapf enartigen Fortsatz (23) 
aufweist, welcher einen vor seinem freien Ende endenden, 
durchgehenden Axialschlitz (24) aufweist, in den die beiden 
Enden eines die Antriebewelle (3) durcheetzenden Quer- 
stiftes (25) hineinragen. 
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Die Erfindung betrifft ein gerades oder abgewinkeltes zahn- 
arztllches Handatuck mit langgeetreckter Handatuckhulae, in 
I der ein Antrlebsmotor angeordnet ist t dessen Welle die Ein- 
gangawelle eines Planet engetriebes bildet oder antreibt, 
mlttels welchem Uber eine Antriebswelle ein in die Spitze 
dee HandetUckea eingesetztes Zahnbehandlungswexrkzeug in meh- 
reren DrehzaU stuf en antrelbbar let, wobei die verechiedenen 
Drehzahlstufen durob ein mit d em Plane tengetriebe in unter- 
schiedlichen ttbereetzungaverhfiltniasen in Elngriff brlngbares 
tibertragungsglled einstellbar aind, dae zur Hexratellung der 
unterachiedllchen ttbereetzungsverhaitnisse mittele eines 
gufieren Schaltglledes dee Handstttokes parallel zur Aohse der 
HandattickhUlae verechiebbar let. 

Bin ahnlichee HandstUck, welches jedoch kein frbertragungsglied 
der genannten Art und deshalb auch kein Schaltglied aufweiat, 
ist durch das BT-GM 1 992 122 bekannt. Bel diesem bekannten 
Handstlick ist die HandstUckhttlse quergeteilt, und zwar in einen 
eigentlichen, zur Aufnahme des Zahnbebandlungswerkzeugee die- 
nenden HandstUckteil und einen den Motor aufweleenden Motor- 
tell. Babel ist die Welle des als StrBmungsmotor ausgebildeten 
Motors an ihrem freien Ende mit Eingriff smitteln versehen. 
Im Radialabstand hiervon sind weitere Eingrif f smittel an 
einem urn die Welle des Motors rotierenden k&figartigen Umlauf- 
| kbrper vorgesehen f der vom AuSenumf ang der Motorwelle Uber ein 
I Relbgetriebe darstellende Kugeln angetrieben wird, die an 
einem nioht drebbaren Hoblkranz ablaufen. Auf diese Weise 
kQnnen zwel unterschiedliche Brehzablstuf en abgenommen warden, 
! und zwar zum einen im ttbersetzungaverhaitnis 1 : 1 von den 
Eingriffsmltteln der Motorwelle und zum andem in einem Unter- 
aetzungaverhaitnia von den Eingriffsmltteln des UmlaufkOrpere. 
Hierzu sind aber zwel verscliiedene HandstUcktelle erforderlich, 
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die Jewells mit besonderen, den beiden 1m Radialabetand von- 
einander angeordneten Eingrif f smitteln der Motorwelle ent- 
sprechenden Gegen-Eingriff smitteln versehen sind. Die erf or- 
derlichen zwel verschiedenen HandstUckteile stellen einen 
erhBhten Aufwand dar. Auflerdem ist der bei jeder Drehzahl- 
Snderung notwendige Austausch der Hands tttckteile umstfindlioh 
und zeitraubend. 

Bin weiteres der eingange genannten Art Shnliohes HandetUck 
iet durch die US-PS 3 436 980 bekannt. Dieses bekannte Hand- 
stuck besitzt jedoch kein Planet engetriebe, eondern ein be- 
sonderes Zahnradschaltgetriebe, das als Vorgelegegetriebe mlt 
drei In Radialftihrungen verschlebbar angeordneten Vorgelegen 
ausgebildet ist* Die drei Vorgelege bestehen Jewells aus einer 
Vorgelegewelle mlt Je einem Zahnrad an jedem Wellenende. 
Durch das Schaltglled kann Jewells eines der unterschiedliche 
ttbersetzungsverhaitnisse bewlrkenden drei Vorgelege entgegen 
dem Druck von Fed em mit der Eingangswelle und der Abgangs- 
welle des Getriebes in Eingriff gebracht werden. Der hierfttr 
erforderliche Getriebeaufbau ist verhaitnismSflig kompliziert 
und stdranfallig. Aufierdem benotigen die Vorgelegewellen 
und ihre Radialftthrungen viel Platz, so daB das Hands tiiok 
verbal tnismaflig grofl und unfSrmig wird. 

Ein HandetUck der eingangs genannten Art 1st durch die 
US-PS 3 942 392 bekannt. Bei dieeem HandetUck ist das tfber- 
tragungsglled durch den Umlauf trSger eines Zahnradplaneten- 
getriebes gebildet. Bel der parallel zur Achse der Handsttick- 
hlilse erfolgenden Relatiwerschiebung zwischen dem Umlauf- 
trfiger und dem durch einen Hohlzahnkranz geblldeten Groflrad 
des Getriebes geraten die Zahne der vom Umlauf tr&ger getra- 
genen UmlaufrSder Je nach Verschieberichtung in und aufler 
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Bingriff mit den zahnen des GroBrades, wodurch zwel verschie- 
dene Drehzahlstuf en einstellbar sind. Dadurch dafi hierbei 
zwecks Umechaltung von einer Drehzahlstuf e auf die and ere 
zwei unmittelbar zum Getriebe gehSrende Telle relativ zuein- 
ander verechiebbar sind, erglbt sich z.B. wegen der speziellen 
Lagerprobleme ein komplizierter Aufbau des Getrlebes, wobei 
die in und auBer Bingriff gelangenden Getriebeteile zur StSr- 
anffilligkeit neigen, 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein zahnarztliches 
Handetiick der eingangs genannten Art zu schaffen, bei dem das 
mBglichst einfach und platzsparend aufgebaute Plane tengetriebe 
selbst keine verschiebbaren Teile aufweist Bowie leicht und 
schnell von einer Drehzahlstuf e auf die and ere umgeschaltet 
werden kann. 

Zur LSsung dieser Aufgabe wird gemftfl der Erfindung vorgeschla- 
gen 9 dafl die in gegenseltlgem Bingriff stehenden Getriebeteile 
des Plane tengetriebes, nHmlich die Bingangswelle dee Planeten- 
getriebes mit dem auf der Eingangswelle fest angeordneten 
ZentralrollkiJrper, die mit dem Zentralrollkarper in Bingriff 
stehenden UmlaufrollkSrper, der die UmlaufrollkSrper fiihrende 
Umlauftr&ger und das mit den Umlaufrollkorpern in Bingriff 
stehende GroBrad - bezogen auf die Achse der Handsttiokhtilse - 
axial und radial unbeweglich angeordnet sind und daB sowohl 
der UmlauftrSger ale auch die Bingangswelle des Plane tenge trie- 
bes jeweils im Bereich des der Antriebswelle zugekehrten Endes 
mit in axial em und radial em Abstand voneinander angeordneten 
Eingriffsmitteln versehen sind, die mit Gegen-Bingriff emitteln 
des auf der Antriebswelle drehfest, aber axial verechiebbar 
angeordneten ttbertragungsgliedes wahlwelse in Bingriff bring- 
bar sind* 
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Bei dieeer Ausbildung ist durch das besondere, auf der dae 
Zahnbehandlungewerkzeug, B.B. einen Bohrer, antreibenden 
Antriebevelle drehfeete und axial verechiebbare Ubertragunge- 
glied vermieden, dafl unmittelbar zum Plane tengetriebe geh»- 
rende Teile verschiebbar angeordnet werden mtteeen. Der Auf- 
bau und die Umschaltung dee Getriebee von einer Drehzahletuf e 
auf die andere iet daber einfach und unkompliziert. Bae Pla- 
netengetriebe sann ein Kugelplane tengetriebe etwa nach Art 
des DT-GM 1 992 122 oder ein Zabnradplanetengetriebe sein. 

Einebeeondere zweckmaflige und platzsparende Aueftthrungeforin 
besteht darin, dafl an der Innenvandung eines zur Antriebs- 
*elle weieenden Abtriebsstutzene des Umlauftragere und auf 
der Eingangswelle Jeweile uber den Umfang verteilte Axial- 
rillen vorgeeehen Bind, die die Bingriffemittel fur den Ein- 
griff mit den Gegen-Eingrif femitteln dee Ubertragungegliedee 
bilden, dae naoh Art einee zur Eingangewelle hin offenen 
Topfes auegebildet und mit zu beiden Seiten aue der Umfange- 
wand dee Topfes hervortretenden, de naoh Verecbiebeetellung , 
dee Ubertragungegliedee in die Axialrillen dee Abtrieb3*ut*ene| 
des umlauftragere oder in die Axialrillen der Bingangevelle 
eingreifenden, die Gegen-Eingrif femittel bildende Brhohungen 
verseben iet, welche vorzugsweise Uber den Umfang der Umfange- 
wand dee nach Art einee Topfes ausgebildeten Ubertragunge- 
gliedee verteilt sind. Zveokmaflig sind die die Gegen-Bin- 
griffsmittel bildenden Brhohungen durch hervortretende Ab- 
echnitte von in die Umfangewand dee Ubertragungegliedee ein- 
gesetzten Kugeln gebildet. 

Eine vorteilhafte Weiterbildung bineichtlich der auf der 
Antriebswelle drehfesten, aber axial vereohiebbaren Anord- 
nung dee Ubertragungegliedee beeteht darin. dafl dae naoh Art 
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einea offenen Topfee ausgebildete ttbertragungeglied einen die 
Antriebswelle umgebenden hohlzapf enartigen Porteatz aufweiet, 
welcher einen vor aeinem freien Bnde endenden, durchgehenden 
Axialachlitz aufweiet, in den die beiden Snden einee die 
Antriebswelle durchaetzenden Queratiftea hinelnragen. Der 
Axialachlitz bildet dabei ein Langloch, desaen Langamittel- 
ebene durch die Achae des hohlzapf enartigen Portaatzes geht. 

In der Zeicnnung Bind Auaftthrungsformen der Erfindung beispielB- 
welae dargeatellt. 

Eb zeigen: 

Pig. 1 ein zahnarztliches HandatUok mit gerader Spitze im 
abgenommenen Zuetand, wobei Motor, Planetengetriebe 
und Antriebawelle gestrichelt dargeatellt Bind, in 
Anaioht von der Seite, 

Pig. 2 eine abgewinkelte Spitze in Aneicht von der Seite, 

Pig. 3 einen AuaBChnitt einer gegentiber Pig, 1 abgeanderten 
Aub f uhrungs form , 

Pig. 4 den das Planetengetriebe, daa tJbertragungaglied und 

die Antriebawelle aufweiaenden Bereich dea Handattiokea, 
wobel mit dem ttbertragungsglied ein ttbersetzungever- 
haltnia von 1 : 1 dargeetellt let, im Langaachnitt, 

Pig. 5 die Daratellung naoh Pig. 4, wobei Jedooh mit dem 

tfbertragungsglied ein Unteraetzungsverhaltnia einge- 

stellt iat, j 
Pig. 6 einen Schnitt nach der Linie VI-VI in Pig. 4, 
Pig. 7 einen Schnitt nach der Linie VII-VII in Pig. 4, 
Pig, 8 einen Schnitt nach der Linie VIII-VIII in Pig. 4 und 
Pig. 9 einen Aueachnitt der Innenwandung dee ala Drehring 

auegebildeten auBeren Schaltgliedee in Anaioht in 

Rlchtung des Pfeilea IX in Pig. 7. 
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Gemafl Pig. 1 besteht das zahn&rztliche HandstUck 1 aue einer 
langgestreckten, im wesentlichen zylindrischen HandstttckhUlse 2. 
Im Bereich des in Pig. 1 rechten Elides der HandstttckhUlse 2 
ist ein Antriebsmotor 3, z.B. ein Elektromotor angeordnet. 
Das HandstUck 1 ist an seinem rechten Ende mit einem bieg- 
samen Versorgungsschlauch 3a versehen, in welchem die Energie- 
versorgungsleitung des Antriebsmotors 3 vorgeeehen ist. 

Die Welle 4 des Antriebsmotors 3 treibt liber eine Kupplung 
die Eingangswelle 6 eines Planet engetriebes 5 an. Die Well en 
4 und 6 kdnnen auch einstUckig ausgeblldet sein. 

Mit Hilfe des Planetengetriebes 5 wird Uber eine Antriebs- 
welle 9 ein in die Spitze 7 des HandstUckes 1 eingesetztee 
Zahnbehandlungswerkzeug 8 angetrieben. Die Spitze 7 dee Hand- 
stUckes 1 ist gemfiB Pig. 1 gerade ausgeblldet. Gemafl Pig. 2 
kann die Spitze 7 aber auch abgewinkelt sein. Gemafl Pig. 1 
und 2 besitzt die HandstUckspitze 7 Bajonettschlitze 7b f die 
zur Verbindung mit der HandstttckhUlse 2 mit einem inneren 
Bajonettstift 7a der HandstttckhUlse 2 in Verriegelungseingriff 
bringbar sind. PUr die L3sbarkeit der Spitze 7 von der Hand- 
stttckhttlse 2 ist die Antriebswelle 9 quergeteilt und an den 
Quertei lunge end en mit je einem Stirnzahnrad 9a als Mitnehmer 
versehen. Der Antrieb des Zahnbehandlungswerkzeuges 8 erfolgt 
in mehreren Drehzahlstuf en. Die verschiedenen Drehzahlstuf en 
sind dabei durch ein mit dem Planetengetriebe 5 in unter- 
schiedlichen ttbersetzungsverhaitniesen in Eingriff bringbares 
ttbertragungsglied 10 einstellbar. Hierfttr ist das ttbertragungs- 
glied 10 mittels eines Sufleren Schaltgliedes 11 9 welches als 
Dcrehring ausgeblldet ist, parallel zur Achse der Handstttck- 
hUlse 2 verschiebbar. 

Das Planetengetriebe 5 besitzt in gegenseitigem Ein «£|£ f be ~ 
findliche Getriebeteile, nSmlich die Eingangswelle 6 dem als 
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Zahnrad ausgebildeten, auf der Eingangswelle 6 feet ange- 
ordneten Zentralrollkbrper 12, die mit dem Zentralrollkorper 12 
In Eingriff stehenden, als Umlauf zahnrad er ausgebildeten Um- 
lauf rollkbrper 13, den die Umlaufrollkbrper 13 tragenden, ale 
Ringscheibe ausgebildeten Umlauftrager 14 und das mit den 
Umlaufrollkdrpern 13 in Eingriff stehende, als nicht drehbarer 
Hohijtahnkranz ausgebildete GroBrad 15. Diese in gegenseitigem 
Eingriff stehenden Getriebeteile des Planetengetriebes 5 sind, 
wie insbesondere aus den Pig. 4 und 5 hervorgeht - bezogen auf 
die Achse A der HandstUckhUlse 2 - axial und radial unbeweglich 
angeordnet. 

Sowohl der Umlauftrager 14 als auch die Eingangswelle 6 des 
Planetengetriebes 5 sind jeweils im Bereich des der Antriebs- 
welle 9 zugekehrten Endes mit im axialen und radialen Abstand 
voneinander angeordnet en Eingriff smittel 16, 17 versehen. 
PUr die Anordnung der Eingrif fsmittel 17 ist die Eingangswelle 
6 mit einer fest mit ihr verbundenen Zwischenmuff e 6a versehen, 
auf deren AuBenumfang die Eingriff smittel 17 vorgesehen sind. 
Die Eingrif fsmittel 16, 17 sind mit Gegeneingriffsmitte3n18, 19 
des Ubertragungsgliedes 10 wahlweise in Eingriff bringbar. 
Hierfttr ist das Ubertragungsglied 10 auf der Antriebswelle 9 
drehfeet, aber axial verschiebbar angeordnet. 

Die Eingrif fsmittel 16, 17 sind gemaB Pig. 4, 5, 7 und 8 durch 
Axialrillen gebildet, welche an der Innenwandung eines zur 
Antriebswelle 9 weisenden Antriebsstutzens 20 des Umlauftragers 
14 und auf dem Umfang der Zwisohenmuffe 6a der Eingangs- 
welle vorgesehen sind. Der Ausdruck Axialrillen bedeutet, daB 
sich diese Rillen parallel zur Achse A der HandsttlckhUlse 2 
erstrecken. 
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Wie insbesonderc aus Pig. 4 und 5 hervorgeht, let das ttber- 
tragungeglied 10 nacb Art eines zur Eingangsvelle 6 hin offenen 
Topfes ausgebildet. Dabei Bind die GegeneingrixfBmittel 18, 19 
durch kugelabschnittfSrmige BrhBhungen gebildet, die zu beiden 
Seiten aus der Umfangsvand 21 dee Topfee hervortreten und je 
xxach Verschiebestellung dee tJbertragungsgliedes 10 in die die 
Eingriffsmittel 16 bildenden Axialrillen dee AntriebestutzenB 
20 Oder in die die Eingriff emittel 17 bildenden Axialrillen 
der Zwischenmuffe 6a der Bingangewelle 6 eingreifen. Wie bub 
Pig. 7 hervorgeht, sind die die Gegeneingrif fsmittel 18, 19 
bildenden ErhShungen ttber den Innenumfang und liber den Auflen- 
umfang der Umfangsvand 21 des Ubertragungsgliedes 10 verteilt. 
Wie weiterhin aus Pig. 4, 5 und 7 hervorgeht, ist die Omfangs- 
vand 21 mit Durchbrechungen 21a versehen und auf diese Weiee 
kafigartig ausgebildet. In die Durchbrechungen 21a Bind 
Kugeln 22 eingesetzt, die beidseitig aus der Umfangswand 21 
herausragen. Die herausragenden Telle bilden die oben erwahntea 
Kugelabschnitte, welche ihrerseite die Oegeneingriff smittel 18, 
19 bilden. 

insbesondere aue den Pig. 4 und 5 geht hervor, dafl dae nach 
Art einee offenen Topfes ausgebildete Ubertragungsglied/ einen ; 
die Antriebsvelle 3 umgebenden hohlzapf enartigen PortsatB 23 j 
aufweist, welcher einen vor eeinem freien Bnde endenden, 
durchgehenden Axialschlitz 24 aufweist, in den die beiden Bnde* 
eines die Antriebewelle 3 durchsetzenden Queretiftea 25 hineinf 
ragen. 

Aus den Pig. 4, 5, 7 und 8 geht hervor, dafl die .HandBtlloWiulBe 
2 eine fest mit ihr verbundene Innenhulee 26 beeitzt. In 
dieeer InnenhUlse 26 iet ein Langloch 27 vorgeeehen, duroh 
welches ein feet mit dem Ubertragungsglied 10 verbnndener, 
slch in radialer Riohtung erstreckender Mitnahmebolzen 28 
hindurchragt. Das Bnde dee Mitnahmebolzene 28 ragt in eine 
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Schr&gnut 29, welche in der Innenwandung dee ale Drehring 
ausgebildeten SuBeren Schaltgliedes 11 des Handstttckes 1 an- 
geordnet 1st, vgl. auch Pig. 9. 

Das ubertragungsglied 10 let von einer Lagerhttlee 30 umgeben. 
Zwischen der Lagerhttlee 30 und dem hohlzapfenartigen Portsatz 
23 des ubertragungsgliedes 10 ist ein Kugellager 31 vorge- 
sehen. Zwischen dem Innenring 31a des Kugellagers 31 und 
einem ringfSrmigen Radialvorsprung 39 der Antriefcswelle 9 1st 
eine als Schraubenfeder ausgebildete Druckfeder 32 vorgesehen, 
die bei der Verschiebung des Obertragungsgliedes 10 aus der 
in Pig. 4 ersicbtlichen Stellung nach rechts in die in Pig. 5 
ersichtlichen Stellung das Kugellager 31 nachschiebt. 

Die Antriebswelle 9 besitzt noch ein Kugellager 33. Perner 
ist zwischen der Zwischenmuffe 6a der Bingangswelle 6 und dem 
Omlaufrollkbrper 13 ein Kugellager 34 vorgesehen. Schliefilioh 
besitzt die Bingangswelle 6 noch ein wei teres Kugellager 35. 

Die Arbeitsweise der dargestellten Vorrichtung ist folgende: 
Wird das als Drehring ausgebildete Schaltglied 11 aus der in 
Pig. 4 ersichtlichen Stellung verdreht, so bewegt sich der 
Mitnahmebolzen 28 nach rechts in die in Pig. 5 ersichtliche 
Stellung. Dabei nimmt der Mitnahmebolzen 28 ttber die Lager- 
httlse 30 und das Kugellager 31 das ubertragungsglied 10 mit. 
so dafl die Gegeneingriff smittel 18, 19 sich aus den Eingriffs- 
mitteli? herausbewegen und in den Bingrif f mit den Bingrif t s- 
mitteln 16 des Dmlauftragers 14 gelangen. Damit ist eine 
inderung des Obersetzungsverhaltnisses herbeigeflihrt, welches 
bei der Stellung nach Pig. 4 1:1 und bei der Stellung nach 
Pig. 5 5:1 (Ontersetzung) betragt. 

Pig. 3 zeigt schematisch die Anordnung des Planetengetriebes 5 
bei Querteilung des Handstttckes 1 in einen Motorteil 1a und 
einen zur Aufnahme des Zahnbehandlungswerkzeuges 8 dienenden 
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Handstitckteil 1b. Mittels eines von auflen entgegen dem Druok 
einer Peder 36 loebaren, ansonsten aber wie dargestellt unter 
dem Druck der Peder 36 in eine innere Ringnut 37 dee Hand- 
stiickteils 1b eingreif enden Kupplungshakens38 eind die beiden 
Teile 1a, 1b unter Gewahrlei stung einer gegenseitigen Dreh- 
barkeit urn die Achse A verriegelt. 
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